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Guia de productos
Herramientas de software
PositioningDrives: ;Qué actuador lineal electromecanico, qué motor Este software esta disponible
seleccion y dimensionamiento y qué reductor se adaptan mejor a su aplicacién? « en Internet, en www.festo.com/catalogue,
de actuador lineal electro- Usted no tiene més que introducir los datos de su haciendo clic en el botdn azul "Ingenieria",
mecanico, motor y reductor aplicacion (posiciones, masa (til, posicion de « oenelDVD através del "Ingenieria"
montaje), y el software propone varias posibles
soluciones.
Servomotores
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Servomotores Servomotores Servomotores
Tipo EMME-AS EMMS-AS EMMT-AS
Momento de giro nominal 0,12 ... 64 Nm 0,14 ... 22,63 Nm 0,6... 1,4 Nm
Revoluciones nominales 3000 ... 9000 1/min 2000 ... 10300 1/min 3000 1/min
Momento de giro maximo 0,7 ...30 Nm 0,5...120 Nm 1,6 .. 56 Nm

Revoluciones max.

3910 ... 10000 1/min

2210 ... 23040 1/min

6800 ... 12500 1/min

NOVEDAD

« Nueva serie

Descripcion

Servomotor sincrono de iman permanente y sin
escobillas

Sistema digital de medicion absoluta monovuelta
o multivuelta

Fiable, dindmico, preciso

Técnica de conexi6n optimizada

Més de 40 tipos disponibles en almacén

Freno de inmovilizacion opcional

Encoder multivuelta opcional con SIL2

Servomotor sincrono de iman permanentey sin
escobillas

Sistema digital de medicion absoluta monovuelta
o multivuelta

66 tipos disponibles en almacén

490 variantes confeccionadas seglin pedido
Freno de inmovilizacion opcional, IP 65,

resolver

Diversas variantes de bobinas

« Servomotor sincrono de iman permanente y sin
escobillas

Sistema digital de medicion absoluta monovuelta
o multivuelta

Momento de retencion extremadamente reducido,
lo que permite un alto sincronismo incluso a velo-
cidades bajas

Técnica de conexion sencilla (OCP: One cable
plug): un cable de conexién para alimentacion

y encoder

« Freno de inmovilizacién opcional

=> Pagina/online
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Motores paso a paso

Motores paso a paso

Tipo EMMS-ST
Revoluciones max. 430 ... 6000 1/min
Par de retencion del motor 0,09 ...9,3Nm

Descripcion

 Pequefios incrementos y grandes momentos de impulsion

« 28tipos disponibles en almacén

< Con encoder incremental, para funcionamiento en bucle cerrado

« Freno de inmovilizacién opcional

=>» Pagina/online
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& Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
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Motores con controlador integrado

2 A

.

Actuadores integrados

Guia de productos

Tipo EMCA

Momento de giro nominal 0,37 ...0,45Nm
Revoluciones nominales 3100 ... 3150 1/min
Momento de giro maximo 0,85...091 Nm

Revoluciones max.

3300 ... 3500 1/min

Descripcion

Practico diagndstico web

64 secuencias de posicionado de libre programacion

Sistema digital de medicion absoluta monovuelta o multivuelta con almacenamiento intermedio
Gado de proteccion IP54, opcionalmente IP65
Control mediante CANopen, Ethernet/IP, interfaz I/0, PROFINET, EtherCAT, Modbus/TCP
Movimiento interpolable mediante CANopen y EtherCAT

=> Pagina/online 791
Reductores

Reductor Reductor Reductor Reductor
Tipo EMGC EMGA-SST EMGA-EAS EMGA-SAS
Momento de giro permanente 2. 44Nm 11..110 Nm 11..110 Nm 11...450 Nm

de salida

Velocidad maxima
de accionamiento

4500 ... 6000 1/min

7000 ... 18000 1/min

7000 ... 18000 1/min

6500 ... 18000 1/min

Rigidez torsional 0,105 ... 2,4 Nm/arcmin 1... 6 Nm/arcmin 1... 6 Nm/arcmin 1... 38 Nm/arcmin

Holgura torsional 0,5...067° 0,12...0,25° 0,12...0,25° 0,1..0,25°

Momento de inercia 0,04 ... 0,4 kgem? 0,019... 0,77 kgcm? 0,019 ... 0,77 kgcm? 0,019 ... 12,14 kgcm?

de lamasa

Reductor

Rendimiento maximo 90 ... 94 % 98 % 98 % 98 %

Descripcion < Engranaje planetario, de unaodos | * Engranaje planetario para motores | ¢ Engranajes planetarios para servo- | * Engranaje planetario para servomoto-
etapas, para actuadores integrados paso a paso EMMS-ST motores EMMS-AS res EMMS-AS

EMCA

Engranaje reductor con relacion de
i=5ei=20,disponible en almacén
Lubricacién de por vida

Engranaje reductor con relacion de
i=3ei=5,disponible en almacén
* Lubricacién de por vida

Engranaje reductor con relacion de
i=3ei=05,disponible en almacén
Lubricacion de por vida

* Engranaje reductor con relacion de
i=3ei=5,disponible en almacén
* Lubricacién de por vida

=> Pagina/online
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Motores y controladores
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Guia de productos

Herramientas de software

Festo Automation Suite

Parametrizacion, programacion y mantenimiento
de equipos electrdnicos de Festo con un solo
software

Su estructura modulary la posibilidad sencilla
de instalar complementos especificos para los
equipos permiten adaptar el sistema a las nece-
sidades del usuario. Los asistentes interactivos
ofrecen ayuda para poner en funcionamiento
sistemas motores eléctricos de forma eficiente.

Festo Automation Suite esté disponible en el portal
de soporte técnico, en www.festo.com/sp > introducir
el término de blsqueda "Festo Automation Suite" »
iniciar la bdsqueda » seleccionar la pestafia
"Software".

Festo Configuration Tool

(FCT)

FCT es un software de configuracién y parametriza-

cion de eficacia probada para las series de
equipos ya existentes, especialmente para los
controladores de motor.

El software se caracteriza por su flexibilidad,

por ser compatible con todas las caracteristicas
de los componentes y, ademas, por su manejo
intuitivo. El software gufa al usuario paso a paso
hasta la fase de la puesta en funcionamiento,
revisando la correccion de cada uno de los pasos.

El software de configuracion esta disponible en
www.festo.com/fct.

Controladores para servomotores AC

Utilizacion universal
Parametrizacion, programacion y mantenimiento
con Festo Automation Suite, ver www.festo.com/sp
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E Regulador de accionamientos Controlador de motor
£ | |Tipo CMMT-AS CMMP-AS-M0, CMMP-AS-M3
=
E Corriente nominal 2,5...15A
4] Tension nominal 230V 230 ... 400 V
% de funcionamiento AC
= Tension de funcionamiento Monofasica Monofésica, trifasica
nominal, fases
Potencia nominal 350 ... 700 VA 500 ... 12000 VA
de los controladores
Acoplamiento del bus de campo PROFIBUS DP, CANopen, DeviceNet, EtherCAT, EtherNet/IP, Modbus/TCP, PROFINET
NOVEDAD * Nueva serie
Descripcion * Regulador de accionamientos monofésico » Numerosas conexiones para funciones descentralizadas de movimientos (sierra volante,

medicidn, funciones modulares, ...)

De forma opcional: controles integrados de discos de levas electronicos y movimientos
altamente dindmicos

Movimiento interpolable mediante CANopen y EtherCAT

Las conexiones estandarizadas permiten la integracion en el conjunto de mecatronica
de varios ejes

Parametrizacion y puesta a punto fiables y sencillas con Festo Configuration Tool (FCT)
Opcionalmente con 3 ranuras, mddulo de seguridad o mddulo de ampliacion

255 conjuntos de movimientos

=> Pagina/online 811
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Controladores para servomotores DC

Guia de productos

Controladorde motor
Tipo SFC-DC
Corriente nominal 3A
de la alimentacion de carga
Tension nominal 24V
de la alimentacion de carga DC
Potencia nominal 75VA
de los controladores

Acoplamiento del bus de campo

CANopen, DeviceNet, PROFIBUS DP

Descripcion

« Para el control de pinzas paralelas HGPLE

* Accionamiento sencillo mediante conexion de 1/0, PROFIBUS, CANopen, DeviceNet

 Parametrizacion mediante interfaz RS 232
« Controlador de campo con grado de proteccion IP54

* Parametrizacion y puesta a punto fiables y sencillas con Festo Configuration Tool (FCT)

=> Pagina/online
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Controladores para motores paso a paso

Controladorde motor Controlador de motor
Tipo CMMO-ST CMMS-ST
Corriente nominal 6A 8A
de la alimentacion de carga
Tension nominal 24V 48V
de la alimentacion de carga DC
Acoplamiento del bus de campo | Ethernet CANopen, PROFIBUS DP

Descripcion

« Controlador de motor de Optimised Motion Series (para actuadores EPCO,
ELGR, ERMO)

Con puesta en funcionamiento sencilla mediante FCT para motor paso a paso
EMMS-ST

Parametrizacion sencillay rapida mediante buscador de Internet y nube de
parametros

Parametrizacion y puesta a punto fiables y sencillas con Festo Configuration
Tool (FCT)

Accionamiento sencillo mediante 1/0 digitales, 10-Link, I-Port, Modbus TCP
Funcion de seguridad STO (Safe Torque Off) PLe

Corriente sinusoidal para un funcionamiento especialmente silencioso

del motor

Disefio compacto

« Para el accionamiento de motores paso a paso EMMS-STy Optimised Motion
Series (para actuadores EPCO, ELGR, ERMO)

Solucion sencilla: puesta en funcionamiento y actualizaciones de firmware
mediante la ranura para tarjeta SD

Parametrizacion y puesta a punto fiables y sencillas con Festo Configuration
Tool (FCT)

Interfaz integrada del proceso: 1/0 digitales, CAN, RS485

Funcion de seguridad STO (Safe Torque Off) PLd

Opcional: PROFIBUS DPy DeviceNet

=> Pagina/online
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Motores y controladores
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Motores y controladores

Guia de productos

Controlador de varios ejes

Controladores Bloques de control Controladores
Tipo CMXH-ST2 CPX-CEC-M1 CECX-X-C1, CECX-X-M1
Datos de la CPU 256 MB RAM, 32 MB Flash, procesador de 800 MHz | 64 MB DRAM, procesador de 400 MHz
Ayuda a la configuracion FCT (Festo Configuration Tool) CODESYS V3
Tiempo de procesamiento Instruccion de aprox. 200 ps/1 k
Grado de proteccion IP 20 IP65, IP67 1P20

Acoplamiento del bus de campo

1 slave CANopen

Descripcion

« Para el control de dos servomotores

Para el control de porticos horizontales de dos ejes
EXCM-30 y EXCM-40

Control facily comodo mediante transformacion
integrada e interpolacion lineal

Compatible con la funcién de seguridad

"Safe Torque Off" (desconexion segura del par)
0STO

Accionamiento sencillo mediante interfaz de

1/0 digitales, interfaz CAN o Ethernet TCP/IP
Montaje posible en perfil DIN

Parametrizacion con Festo Configuration Tool FCT

Accionamiento sencillo de configuraciones

de terminales de valvulas

Programacion con CoDeSys seglin CEI 61131-3

« Conexidn a todos los buses de campo como control
remoto y para el preprocesamiento

Control de accionamientos eléctricos a través

de CANopen

Funciones SoftMotion para movimientos
coordinados de varios ejes

« Unidad de control master modular con CODESYS
o controlador de movimientos con CODESYS
y SoftMotion
« Programacion seg(n la norma CEl 61131-3
Tres cajas de insercion para conjuntos modulares
opcionales
Mddulo de comunicacion opcional para PROFIBUS

=> Pagina/online
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cpx-cec-m1

cecx

Posicionador

Posicionador para la automatizacion de procesos

Tipo CMSX

Caudal nominal normal 50 ... 130 |/min

Temperatura ambiente -5...60°C

Valor de consigna 0-20mA, 4-20mA,0-10V
Margen de la tension 21,6...264V

de funcionamiento DC

Presion de funcionamiento 3...8bar

Indicacion de seguridad Regulable, abrir, cerrar, mantenimiento
Grado de proteccion IP65

Tipo de fijacion En brida ISO 5211, con accesorios
Informacion acerca PC

de los materiales del cuerpo

Descripcion

* Posicionador electroneumético digital para actuadores giratorios de simple y doble efecto, asi como para actuadores lineales neumaticos

« Sin consumo de aire en el estado estable

* Funcion de seguridad en caso de fallo de corriente: funcion Fail Safe o Fail Freeze (abrir/cerrar o bloguear)

=> Pagina/online
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Accesorios para motores y controladores
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Maodulos de seguridad Madulos de seguridad
Tipo CAMC-G-S1 CAMC-G-S3
Funcion de seguridad Safe Torque Off (STO) Desconexion segura del par (STO), parada segura 1 (SS1), parada segura 2 (SS2),

parada de servicio segura (SOS), velocidad segura limitada (SLS), intervalo de
velocidad seguro (SSR), activacion segura de frenos (SBC), control de velocidad
seguro (SSM)

Safety Integrity Level (SIL)

Safe Torque Off (STO) (desconexion segura del par) / SIL 3 / SILCL 3

Activacion segura de frenos (SBC) / SIL 3, velocidad segura limitada (SLS) / SIL 3,
parada de servicio segura (SOS) / SIL 3, parada segura 1 (SS1) / SIL 3, parada
segura 2 (SS2) / SIL 3, control de velocidad seguro (SSM) / SIL 3, intervalo de
velocidad seguro (SSR) / SIL 3, desconexidn segura del par (STO) / SIL 3

* Para controlador de motor CMMP-AS-...-M3

Caracteristicas Con separacion galvanica 4 entradas seguras de 2 canales con conmutacién equivalente/antivalente,
de la entrada logica posibilidad de configurar pulsos de prueba, funcién configurable,

6 entradas seguras de 1 canal, posibilidad de configurar pulsos de prueba
Cantidad 2 10
de entradas logicas digitales
Ejecucion de salida digital Contacto de estado sin potencial 3 salidas semiconductoras seguras de 2 canales
Descripcion * Modulo enchufable * Mddulo enchufable

« Para controlador de motor CMMP-AS-...-M3
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Unidades de alimentacion
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Unidades de alimentacion

Motores y controladores

Tipo CACN

Tension nominal 24 ... 48V

de salida DC

Corriente de salida nominal 5..20A

Margen de tension 100 ... 500V

de entrada AC

Autonomia en caso 24 ...110 ms

de fallo de tension

Descripcion * Montaje en perfil DIN

* Posicion de montaje: conveccion libre

=> Pagina/online
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